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433 MHZ ELEKTRONISET ~ SAADETTAVA SUOSIKKI TASOSAATH LANGATON AURINKO
2-SUUNTAINEN RAJAT PYORIMISNOPEUS ASENTO LATAUS
YHTEYS

AUTOMATE | Li-ion ARC moottoriperhe tarjoaa laajan valikoiman
langattomia, uudelleenladattavia ja helppokayttoisia ratkaisuja eri
vaantovoimakkuuksille ja nopeuksilla.

Tarkat yla- ja alaraja-asetukset useiden verhojen kokonaisuuksiin.

Lisaksi ohjelmoitava suosikkiasentoa voidaan kayttaa milloin tahansa.

OMINAISUUDET:

« Elektronisesti asetettavat rajat

<433 MHz kaksisuuntainen RF yhteys
.3s@adettdva kierrosnopeus

« Tarkka tasonsaato

« Suosikkiasento



2  KYTKENTA

2.1 Latausvaihtoehdot

Moottorissa on 12Vsigdsjpakennette 6 /akkupaketti ja latausjarjestelma.
Maksimi latausteho1000mAh.

. Ennen moottorin kayttoa lataa sita noin 6 tunnin ajan kayttaen suositeltua AC laturia.
. Jos moottorin jannite laskee kayton aikana alle 10V, moottori piippaa 10 kertaa osoittaakseen lataustarpeen.

. Moottori lopettaa toiminnan, jos jannite on pienempi kuin 7V ja aloittaa jalleen toiminnan, kun jannite nousee
yli 7.5V.

AC laturi

)

I

§

AN

ITEMNO.:

# MTDCB-CHARGE-US
# MTDCB-CHARGE-AU
# MTDCB-CHARGE-EU

ITEMNO.:
#MTSOLPAN-B

VVarmista, etta kaapelit eivat osu kankaaseen kayton aikana.
A Varmista, etta antenni pysyy suorana eika kosketa metallisiin osiin.
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3 P1 NAPIN TOIMINNOT

Tila Saavutettava toiminto  Visuaalinen

Adnjvaste Toiminnan kuvaus
vaste H
Jos rajoja El Ei mitaan Ei mitadn Ei mitaan Ei mitadn
ole maaritetty
Moottori on toiminnassa
Moottori pyorii rajaan immai
Jos rajat ON asti. pvﬁa-vhtw J-Jos Moottori py6rii ~ Ei mitéan ensimmaisen kerran
i Lyhyt painallus maaritetty ;

. A Sara parituksen ja rajojen
moottori on pyorimassa asettamisen jalkeen
Jos moottori on

Moottorion palautettu
"Unitilassa" & rajat

. Moottori heraa ja R Unitilasta ja kauko-
on madritetty Heratys pyorii Ei mitadn ohjaus on aktiivinen :
. P1
Pida P1
Aktivoi Paritustila
Noin (2;&;
-
.Moottorin vaste
) 1 |
& Unitila
Noin &sies . we
e BEEP = moottorin piippaus
[ i 1 o> JOG = moottorin nykiys
Moottorin vaste
T BEEP,
*"1k Y o) 2
Joc
{* x1
Pyorimissuunnan vaihto
Noin ETCstcs

[ ] 1 ] 'l
- n L]

L]
Moottorin vaste

+'f :nx|:1 *of :?151 <) ) o) =

X3
ﬁ 'Y

Tehdasasetusten palautus

Noin (1455(:5
[ i i i } >
Moottorin vaste
of 106 of 06 Af- J0G o)) ) ) ) "5y
* x1 * x1 * x1
A oo
¥ %
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4  ALKUASETUKSET

4.1 Moottorin paritus kauko-ohjaimen kanssa

Valitse kauko- Pida moottorin paassa olevaa Pida kauko-ohjaimenSTOP
ohjaimen kanava, P1 painiketta pohjassa. painiketta painettuna.

| e |
A TARKEAA Moottorin vaste Moottorin vaste
Tarkista kauko-ohjaimen
avttoohiei i EXT. BEEP BEEP,
kayttoohjeista kanavan vaihto o) x1 *l *] !Q] 13

Noin @Ls vj? 4(1)?1 Noin @LS ‘ﬁh i? JG)%Z

A Moottori on nyt "askel” tilassa ja valmiina rajojen madrittamiseen

4.2 Tarkista moottorin pyorimissuunta

Tarkista py6rimissuunta painamalla Vaihda moottorin pydrimissuunta, pitamalla
kauko-ohjaimen YLOS tai ALAS painiketta. YLOS ja ALAS painiketta kauko-ohjaimesta
painettuna.

Nopea painallus = Askel

Pitka painallus = Jatkuva liike Moottorin vaste

A TARKEAA

Verhon kayttaminen ennen rajojen asettamista voi
vahingoittaa verhoa. Noudata tarkkaavaisuutta.
Vi . \ TARKEAA

Moottorin pydrimissuunnan vaihtaminen ylla kuvatulla tavalla
on mahdollista vain esiasetuksen aikana.
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4.3 Rajojen asettaminen

Tallenna yldraja pitdmalla YLOS ja STOP
painikkeita painettuna.

Liikuta verhoa haluttuun yla- ja
alarajakohtaan painamalla YLOS tai ALAS
painikkeita kauko-ohjaimesta.

0y

Tallenna alaraja pitamalla ALAS ja STOP
P painikkeita painettuna.

A TARKEAR Moottorin vaste

Kayta verhoa kerran alhaalla ja ylhaalla ennen rajojen asettamista,

jotta kangas asettuu putkelle hyvin. Noin @g ‘) ‘) ‘) BEExPa
JoG
,;f x1

A TARKEAA

Rajojen asettamisen jalkeen moottori poistuu automaattisesti
esiasetustilasta.

A Moottorin esiasetus on nyt valmis
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5  RAJOJEN SAATAMINEN

5.1 Ylarajan saataminen

Pida YLOS ja STOP
painikkeita painettuna.

A
s |

Moottorin vaste

*] EXT. HEEX?,I

$ & %

5.2 Alarajan saataminen

Pida ALAS ja STOP
painikkeita painettuna.

—]

Moottorin vaste

*] EXT. HEEX?,I

¢ =

Liikuta verho haluttuun
ylarajakohtaan painamalla
YLOS painiketta.

N

Liikuta verho haluttuun
alarajakohtaan painamalla
ALAS painiketta.
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Tallenna ylaraja pitamalla
YLOS ja STOP painikkeita
painettuna.

N

—3

Moottorin vaste

) Q) ) "3

e (5'3“5 ‘?- f .in)%2

Tallenna alaraja pitamalla
ALAS ja STOP painikkeita
painettuna.

Moottorin vaste

) Q) ) "3

f o
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6 KAUKO-OHJAIMIEN JA KANAVIEN LISAAMINEN JA POISTAMINEN

6.1 Kayttamalla moottorin P1 nappia

Pida moottorin pddssa olevaa P1
painiketta painettuna.

Lisaa / poista pitamalla kauko-ohjaimen STOP
painiketta painettuna.

Moottorin vaste

Noin @L‘S *l ‘] *] BEEX?3

: Jog
@f .j? X2
6.2 Kayttamalla olemassa olevaa kauko-ohjainta
A= Olemassa oleva kauko-ohjain tai kanava (sailytettava)
B= Lisattdva tai poistettava kauko-ohjain tai kanava
Paina olemassa olevan kauko- Paina olemassa olevan kauko- Paina uuden kauko-ohjaimen

ohjaimen P2 painiketta. ohjaimen P2 painiketta. P2 painiketta.

Moottorin vaste Moottorin vaste Moottorin vaste

Q) "*%1 ) X1 ) Q) ) %3
& % § = f & %

Tutustu kauko-ohjaimen
kayttoohjeisiin.



7  SUOSIKKIASENTO

7.4 Madrita suosikkiasento

Ohjaa verho haluttuun kohtaan painamalla kauko-ohjaimen YLOS tai ALAS painikkeita.
(=)

2

Paina kauko-ohjaimen P2 painiketta.  Paina kauko-ohjaimen STOP painiketta.  Paina kauko-ohjaimen STOP painiketta.

® > = * =

Moottorin vaste Moottorin vaste Moottorin vaste
<) "x1 ) X1 W) «) ) %3
: J0B L Jos Jog
& % & % ﬁ ¥ %

7.2 Saataverho suosikkiasentoon

Pida kauko-ohjaimen STOP painiketta noin 2 sekunnin ajan.

Approx. ( 2sees

7.3 Poista suosikkiasento

Paina kauko-ohjaimen p2 painiketta. ~ Paina kauko-ohjaimen gTQP painiketta. Paina kauko-ohjaimenSTOP

painiketta.
| se— | > | — |
P2
Moottorin vaste Moottorin vaste Moottorin vaste
o) BEEP o) BEEP o) EXT. BEEP
J0G ; J0G J0G
‘g? X1 g? X1 g? X1
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8 MOOTTORIN PYORIMISNOPEUDEN MUUTTAMINEN

8.1 Nosta tai laske moottorin pyorimisnopeutta

Paina kauko-ohjaimen P2
painiketta

P2

Moottorin vaste

Nopeuden nosto

Nopeuden lasku

Paina YLOS.

Paina ALAS.

g~

Moottorin vaste
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Paina YLOS.

Paina ALAS.

SN2

Moottorin vaste

Jos moottori ei reagoi
pyorimisnopeuden muuttamiseen,
maksimi tai minimi pyérimisnopeus
on jo saavutettu.
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9 KAANTO & JATKUVA RULLAUS TILA

9.1 Kaantotilan valitseminen

Pida kauko-ohjaimen YLOS ja ALAS

painikkeita painettuna. Paina STOP.

N

Moottorin vaste Moottorin vaste

9.2 Jatkuvan rullaustilan (Oletus) valitseminen

Pida kauko-ohjaimen YLOS ja ALAS ,
painikkeita painettuna. Paina STOP.

N

Moottorin vaste Moottorin vaste

Noin @E‘CS é‘ JG§1 ﬁ’ 4) .‘) BE;?:‘



10 VIANETSINTA

i Ongelma

 Ratkaisu

: Lataa akku sopivalla AC laturilla,

: Aurinkokennolaturin riittamaton
‘lataus.
: Kauko-ohjaimen paristo on tyhja

:Kauko-ohjaimen paristo on
‘asennettu vaarin

Moottori ei reagoi

Moottori on liilan kaukana kauko-
i ohjaimesta

 Heikko virta

Moottori piippaa 10 kertaa, kun sita
i kayttaa

Yksittaisen moottorin
i ohjelmointi ei onnistu (useampi
i moottori reagoi)

Heikko radiosignaali

| tarkasta latauskaapelin kytkenta.

Tarkasta kennolaturin kytkenta ja
i asento.

: Vaihda paristo

Tarkista pariston napaisuus

" Varmista, ettd kauko-ohjain i ole

i Akun varaus on heikko /
i Aurinkokennolaturin toimintahairio

.Litkuta kauko=ohjainta lahemmas
| moottoria.
“TFarkista, etta moottoritte tuleva

: kosketuksessa metallisiin esineisiin ja
: ettd moottorin antenni on suorassa
i eika kosketuksessa metalliin.

virta on kytkettyna. :
Tarkista, etta-kaapetiton:

. kytketty oikein (tutustu

i Useampi moottori on paritettu
i samaan kanavaan

: Varaa aina yksittdinen kanava

moottorin asennusohjeisiin) :
".Lataa-akku-AC laturilla; tarkasta -
i latauskaapelin kytkenta. Tarkasta i
i kennolaturin asento / kytkenta.

ohjelmointitarkoitukseen

duko-onhjain laajoinin usean vernon

projekteihin. Taman avulla
: yksittdaisen moottorin ohjelmointi on
i mahdollista.

: Aseta kaikki muut moottorin

i unitilaan (tutustu P1 napin
i toimintaan kappaleessa 3
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ROLLEASE ACMEDA
AUSTRALIA

110 Northcorp Boulevard,
Broadmeadows VIC 3047

T+613 93550100 | F+61 3 93550110

ROLLEASE ACMEDA
USA

200 Harvard Avenue
Stamford, CT 06902 6320

T+1203 9641573 | F +1 203 964 0513

ROLLEASE ACMEDA
EUROPE

Via Conca Del Naviglio 18, Milan
(Lombardia) Italy

T+39028982 7317 | F+39 02 8982 7317

info@rolleaseacmeda.co
m rolleaseacmeda.com

Western Australia Branch Queensland Branch
Unit 1, 41 Mulgul Road, Unit 2/62 Borthwick Avenue,
Malaga WA 6090 Murarrie QLD 4172

T+61892485571 | F +61 8 9248 5572

DOMICET OY
Rahkasammaleenkatu 6
20780 Kaarina, Finland

T+3582 2766 366
domicet.fi
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